ELEKTRIK-ELEKTRONIK MUHENDISLIGi ANABILiM DALI

Anabilim Dalimiz 1970 yilinda Mimarlik-Miihendislik Akademisi i¢inde kurulmus olup, 1975
yilinda Selguk Universitesi Miihendislik ve Mimarlik Fakiiltesi icerisinde egitim faaliyetlerine
devam etmistir. 2018 yilinda ise Konya Teknik Universitesi’nin kurulmasiyla Miihendislik ve
Doga Bilimleri Fakiiltesi altinda egitim-6gretim ve arastirma faaliyetlerine devam etmektedir.
Anabilim Dalimiz her yil yaklasik 20 Lisansiistii (Yiiksek Lisans ve Doktora) Ogrencisi
alinmaktadir. 2005-2006 Egitim-Ogretim yilindan itibaren de Ikinci-Ogretim (1.0.) Tezsiz
Yiiksek Lisans Programina 6grenci kabul edilmeye baglanmistir. Boliimiimiizde “Elektronik”,
“Devreler ve Sistemler”, “Telekomiinikasyon”, “Elektrik Makineleri”, “Elektrik Tesisleri”,
“Elektromanyetik Alanlar ve Mikrodalga Teknigi” ve “Kontrol ve Kumanda Sistemleri” olmak
iizere yedi bilim dali bulunmaktadir. Boliimiimiizde 7 Profesor, 9 Dogent, 9 Doktor Ogretim
Uyesi, 1 Doktor Ogretim Gorevlisi, 12 Arastirma Gorevlisi, 2 Teknisyen ve 1 Sekreter gorev
yapmaktadir. Anabilim Dalinda aktif olarak kullanilan 5 adet laboratuvar bulunmaktadir.
Anabilim Dal1 Gii¢ Sistemleri Laboratuvari’nda yiiksek gerilim gii¢ trafosu, algak gerilim demir
direk, algak gerilim beton direk, algak gerilim aga¢ direk, iletkenler, kesici, parafudur, yiiksek
gerilim ve algak gerilim izolatorleri ve gii¢ sistemlerinin modellenmesinde kullanilan hat
elemanlar1 bulunmaktadir. Laboratuvar ¢alismalarinda bu hat elemanlari, 6l¢ii aletleri ve analiz
cihazlar kullanilarak gii¢ sistemleri modellenmesi ve analizleri yapilmaktadir.

Anabilim Dal1 L2 ve L3 Laboratuvarlarinda Elektronik devrelerin tasarimi, {iretimi ve analizleri
iizerine iirlinler ve Ol¢clim cihazlari bulunmakta olup kart iiretimi ve testi asamalar
gergeklestirilmektedir.

Anabilim Dali L4 laboratuvarinda yapay zeka, goriintii isleme ve otomasyon calismalar
birbirine biitiinlesmis sekilde yiiriitilmektedir. L4 Laboratuvari agirlikli olarak Mitsubishi
Electric ve Siemens iiriinlerinden olusmaktadir. Laboratuvarda iiriin olarak PLC, HMI, Inverter,
Servo Siiriicii ve Robot kol bulunmaktadir. Laboratuvarda goriintii isleme ile {iriin kalite
kontroli, lirlin tipi belirlemesi vb. uygulamalar yapilmakta olup; goriintii isleme sonucunda elde
edilen bilgiler otomasyon sistemine gonderilmekte ve otomasyon sistemi gelen bilgilere gore
hareket etmektedir. Bu sayede yapay zekd ve goriintii isleme ile biitiinlesmis otomasyon
sistemleri ¢aligmalan yiiriitiilmektedir.

Anabilim Dali L5 Laboratuvari’nda elektrik motorlarinin kontrolii iizerine c¢alismalar
yapilmaktadir. Ayrica, motor ve siiriicii tasarimi iizerine ¢aligmalar da yiiriitiilmektedir.
Anabilim Dali igerisinde calisilan diger konular ise Elektromanyetik Alanlar ve Mikrodalga

Teknigi, Yere Niifuz Eden Radar, Elektromanyetik Radyasyonun Olgiilmesi,



Elektromanyetikte Niimerik Hesaplamalar, Mikroserit Antenler, Kablosuz Haberlesme
Uygulamalari, Giyilebilir ve Esnek Anten Tasarimlari, RFID ve Yakin Alan Haberlesme
Sistemleri, Biyomedikal Anten Uygulamalari, Anten Uretim Teknikleri, Elektromanyetik
Benzetim Yazilimlar, Bilgisayar Destekli Anten Tasarimi, Oriintii Siniflama, Medikal imge
Analizi, Imge Rekonstriiksiyonu, Imge Boliitleme, Imgede Giiriilti Giderme, Hibrit
Smiflayicilar, Smiflayici Topluluklar, Optimizasyon, Artirlmis Gergeklik, Goriintii Isleme,
Yapay Zeka, Insansiz Hava Araci, Insansiz Su alt1 Araci, Insansiz Kara Araci, Akilli Ulasim,
Insan Robot Etkilesimleri, Otonom Sistemler, Es Zamanli Konumlandirma ve Haritalandirma,
Arama Kurtarma Algoritmalari, Trafik Yonlendirme ve Koordinasyon Uygulamalari,

Biyomedikal Sistemler olarak belirtilebilir.



