KONYA TEKNIK UNIVERSITESI
TEKNIK BILIMLER MESLEK YUKSEKOKULU
KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJISI

DERS MUFREDATLARI

Kodu (NO) | Kodu (i0) DERSIN ADI T | U | KRD | AKTS | DERS TiPi
5039101 5040101 | Matematik 210 2 2 Z
5039104 5040104 | Dogru Akim Devre Analizi 3[1] 35 5 Z
5039105 5040105 | Olgme Teknigi 3111 35 4 Z
5039107 5040107 |ingilizce-1 210 2 2 4
5039108 5040108 | Turk Dili-1 210 2 2 4
5039109 5040109 | Atatiirk Ilkeleri ve Inkilap Tarihi-1 210 2 2 Z
5039111 5040111 | Analog Elektronik 3111 35 5 Y4
5039116 5040116 | Sayisal Elektronik 3111 35 5 4
5039117 5040117 |is Sagligi ve Givenligi 210 2 3 S

1. yanyil toplami 22| 4| 24 30

Kodu (NO) | Kodu (i0) | DERSIN ADI T | U | KRD | AKTS | DERS TiPi
5039201 5040201 | Mesleki Matematik 210 2 3 Z
5039202 5040202 |Bilgisayar Destekli Devre Tasarimi 210 2 3 S
5039204 5040204 | Alternatif Akim Devre Analizi 3111 35 4 V4
5039207 5040207 |ingilizce-2 210 2 2 4
5039208 5040208 | Turk Dili-2 210 2 2 4
5039209 5040209 | Atatiirk Ilkeleri ve inkilap Tarihi-2 210 2 2 Z
5039212 5040212 |Staj-1 (30 is Giini) 0]0 0 4 4
5039217 5040217 | Bilgisayar Destekli Cizim 210 2 3 S
5039218 5040218 |Bilgi ve iletisim Teknolojisi 210 2 3 S
5039220 5040220 |Sayisal Tasarim 3111 35 4 Z

2. yariyil toplami 2002 | 21 30

Kodu (NO) | Kodu (i0) | DERSIN ADI T | U | KRD | AKTS | DERS TiPi
5039302 5040302 | Sistem Analizi ve Tasarimi-1 210 2 3 S
5039304 5040304 | Mikrodenetleyiciler 3111 35 4 4
5039305 5040305 | Sensorler ve Donustiriciler 210 2 3 S
5039307 5040307 | Kumanda Devreleri 311] 35 5 Z
5039311 5040311 |isletme Yénetimi 210 2 3 S
5039312 5040312 | Hidrolik-Pnématik 3111 35 4 Y4
5039313 5040313 | Programlanabilir Denetleyiciler 3[1] 35 4 Z
5039317 5040317 | Gug Elektronigi 3|11 35 4 4

3. yanyil toplami 21 5| 235| 30

Kodu (NO) | Kodu (i0) | DERSIN ADI T | U | KRD | AKTS | DERS TiPi
5039401 5040401 | Sistem Analizi ve Tasarimi-2 210 2 2 V4
5039403 5040403 | Scada Sistemleri 1{11] 15 2 S
5039405 5040405 | Programlanabilir Denetleyici Uygulamalari 311] 3,5 4 Z
5039408 5040408 | ileri Mikrodenetleyiciler 311 35 4 Z
5039409 5040409 | Staj-2 (30 is Giini) 0]0 0 4 Z
5039411 5040411 | Bilgisayar Destekli Modelleme 111 1,5 2 S
5039412 5040412 | Kontrol Sistemleri 111 1,5 2 S
5039418 5040418 [ Elektrik Motorlari ve Surtculeri 311 35 4 Z
5039419 5040419 | Elektromekanik Tasiyicilar 311] 3,5 4 Z
5039420 5040420 | Otomasyon Projeleri Tasarimi 1{11] 15 2 Z

4. yaniyil toplami 18| 8 | 22 30

GENEL TOPLAM

[81]19] 90,5 | 120 |




1.SINIF - 1. YARIYIL

Dersin Ad! Ders Kodu (NO/i0) | Ders saati / Hafta AKTS

MATEMATIK 5039101 / 5040101 2+0 2

Dersin Amaci: Ogrenciye, meslegi igin gerekli olan matematik bilgi ve becerilerini isine uygulayabilme yeterligi
kazandirmak.

Dersin Miifredati

1. Sayilar 6. Denklemler, Esitsizlikler

2. Usli Ve KékIG Sayilar 7. Fonksiyonlar

3. Moddler Aritmetik, Ondalikh Sayilar 8. Trigonometri

4. Cebir Ve Polinomlar 9. Vektorler

5. Oran Ve Oranti, Denklemler 10. Matrisler
Dersin Ad! Ders Kodu (NO/i0) | Ders saati / Hafta AKTS
DOGRU AKIM DEVRE ANALIZi 5039104 / 5040104 3+1 5

Dersin Amaci: Bu derste, elektrik akiminin esaslarinin uygulanmasi ve tiim dogru akim elektrik devrelerinin
¢ozumlerini yapmak, yeterliklerin kazandiriimasi amaglanmaktadir.

Dersin Miifredati

1. Birim Donugimleri 12. Dogru Akimda Devre Cozimleri

2. Direng Renk Kodlari 13. Cevre Akimlari Yontemi

3. Statik 14. Dugum Gerilimleri Yontemi

4. Devrelerle ilgili Kavramlar 15. Thevenin Teoremi

5. Ohm Kanunu 16. Norton Teoremi

6. Dogru Akimda Gug ve Enerji 17. Super Pozisyon Teoremi

7. Kirgoffun Akim Kanunu 18. Maksimum Gui¢ Teoremi

8. Kirsoffun Gerilim Kanunu 19. Dogru Akimda Depolama Elemanlari
9. Direnglerin Baglanti Sekilleri 20. Kondansatorler

10. Kaynak Donlgtmleri 21. Bobinler

11. Yildiz-Uggen Déniisiimleri

Dersin Ad! Ders Kodu (NO/i0) | Ders saati / Hafta AKTS

OLCME TEKNIGI 5039105/ 5040105 3+1 4

Dersin Amaci: Bu ders ile 6grenci, her turll fiziksel ve elektriksel dlgmeleri yapabilecektir.

Dersin Miifredati

1. Uzunluk, Alan Olgiimii 8. Birimler Ve DonlgUmleri

2. Kesit Ve Cap Olgiimii, Egim Olglimii 9. Direng Ve Bobin Olciimii

3. Hacim Ve Agirlik Olglimii 10. Kondansatér Ve RLC Olcme

4. Moment Olgiimii 11. Akim Ve Gerilim Olgme

5. Ses Olgiimii 12. Frekans Olgiimi

6. Olgme Ve Olgii Aletleri 13. Osiloskop

7. Olgme Hatalari 14. Olgii Trafolari, Gii¢ Ve Enerji Olgiimii
Dersin Adi Ders Kodu (NO/i0) | Ders saati / Hafta AKTS

INGILIiZCE -1 5039107 / 5040107 2+0 2




Dersin Miifredati

1. Konusma

2. Dinleme, Anlama

3. Yazma

4. Okuma, Anlama
Dersin Adi Ders Kodu (NO /i0) | Ders saati / Hafta AKTS
TURK DiLi - 1 5039108 / 5040108 2+0 2

Dersin Miifredati

1. Dil, diller ve Turk dili

2. Dil bilgisi, sézcuk, cumle

3. Kelime tirleri

4. Anlatimin 6geleri ve anlatim turleri

5. Duzgun ve etkili konusmanin temel ilkeleri
Dersin Adi Ders Kodu (NO/i0) | Ders saati / Hafta AKTS
ATATURK iLKELERI VE INKILAP
TARIHI - 1 5039109 / 5040109 2+0 2

Dersin Miifredati

1. Turk inkilap Tarihi,

2. Atatiirk ilkeleri, bunlarin anlam ve hedefleri,

3. Turk Milleti’'nin gegmiste insanliga yaptidi1 hizmetleri,

4. Ataturk’in 20. ylzyil tarihi igindeki yeri
Dersin Adi Ders Kodu (NO /i0) | Ders saati / Hafta AKTS
ANALOG ELEKTRONIK 5039111/ 5040111 3+1 5

Dersin Amaci: Bu ders ile 6grenci, elektronik devreleri program ile gizebilecek ve baski devresini hazirlama
islemlerini yapabilecektir.

Dersin Miifredat

1.

iletken, Yalitkan ve Yar lletken tanimlar ve
ozellikleri

15.
16.

Transistor devre ¢oztumleri
JFET’in tanimi, yapisi ve ¢esitleri

2. Elektrik yiki ve Coulomb Kanunu 17. JFET'in anahtarlama ve ylkselte¢ elemani
3. Diyotlarin yapisi ve gesitleri olarak kullaniimasi
4. Diyotlarda devre ¢dzimleri 18. MOSFET’in tanimi, yapisi ve gesitleri
5. Yarim dalga dogrultucu devreleri 19. MOSFET’in anahtarlama ve yukselte¢ elemani
6. Tam dalga dogrultucu devreleri olarak kullaniimasi
7. Kopru tipi dogrultucu devreleri 20. OPAMP’larin eviren yukselteg olarak
8. Transformatorlerin galismasi ve gesitleri kullaniimasi
9. Filtre devreleri tanimi ve gesitleri 21. OPAMP’larin  evirmeyen ylkselte¢ olarak
10. Regulelerin tanimi ve gesitleri kullaniimasi
11. Kirpici devreler ve gesitleri 22. OPAMP’larin gerilim izleyici ve fark yilkselteci
12. Transistorin tanimi, yapisi ve gesitleri olarak kullaniimasi
13. Transistérin anahtarlama elemani olarak 23. OPAMP’larin toplayici olarak kullaniimasi
kullaniimasi 24. OPAMP’larin karsilastirici olarak kullaniimasi
14. Transistorin  ylUkselte¢  elemani  olarak
kullaniimasi
Dersin Ad! Ders Kodu (NO/i0) | Ders saati / Hafta AKTS
SAYISAL ELEKTRONIK 5039116 / 5040116 3+1 5




Dersin Amaci: Bu derste; temel mantik devrelerini, bilesik mantik devrelerini ve aritmetik mantik devrelerini kurabilme
bilgi ve becerilerinin kazandirilmasi amaglanmaktadir.

Dersin Miifredat

1. Sayi sistemleri 6. Kod gozuctler (Decoder)

2. Mantiksal kapi devreleri 7. Veri segiciler (Multiplexer)

3. Boolean matematigi 8. Toplayicilar

4. Karnough haritasi 9. Cikaricilar

5. Kodlayicilar (Encoder) 10. Kargllagtiricilar
Dersin Adi Ders Kodu (NO /i0) | Ders saati / Hafta AKTS
IS SAGLIGI VE GUVENLIGI 5039117 / 5040117 2+0 3

Dersin Amaci: Bu ders ile 6grenciye ¢alisan saghgini korumak ve is guvenligini saglamak igin gerekli olan
yeterliliklerin kazandirilmasi amaclanmaktadir.

Dersin Miifredati

1. I§: Saghgi ve Guvenligi tanimi, 6nemi ve amaci 9. Elektrik islerinde iISG
2. ls Saghgi ve Givenligi mevzuat, kanun ve 10. Bakim-Onarim islerinde glivenlik
yonetmelikler 11. Kaldirma araglarinda guivenlik
3. s kazalari 12. Kapali alanlarda ¢alismalarda guvenlik
4. Saglik ve guvenlik isaretleri 13. El aletleri kullanimi ve emniyet kurallar
5. Risk degerlendirmesi 14. Ergonomi
6. Mesleki Risk Etmenleri (Fiziksel-Kimyasal- 15. Acil durum planlari
Biyolojik ve Psikososyal) 16. Yangin egitimi
7. Yapi igleri ve yuksekte ¢alisma 17. ilkyardim egitimi
8. Elle kaldirma ve tasima
1.SINIF - 2. YARIYIL
Dersin Adi Ders Kodu (NO /i0) | Ders saati / Hafta AKTS
MESLEKI MATEMATIK 5039201 / 5040201 2+0 3

Dersin Amaci: Ogrenciye, meslegdi igin gerekli olan matematik bilgi ve becerilerini isine uygulayabilme yeterligi
kazandirmak.

Dersin Miifredati

1. Karmasik sayilarin tanimi, vektérel olarak gosterimi

2. Karmasik saylarin kartezyen formda dort islemi

3. Karmasik sayilarin kutupsal ve kartezyen déntstmleri
4. Karmasik saylarin kutupsal formda dért islemi

5. Karmasik sayilarin mesleki alanda kullanimi

6. Ustel fonksiyonlarin dzellikleri ve islemleri

7. Logaritma fonksiyonunun tanimi ve Logaritma alma yontemleri
8. Logaritma fonksiyonunun mesleki alanda kullanimi

9. Turev tanimi ve Tlrev alma yontemleri

10. Fonksiyonlar Gizerinde Tlrevin uygulanmasi

11. Turevin mesleki alanda kullanimi

12. integralin tanimi ve integral alma yéntemleri

13. Fonksiyonlar iizerinde integralin uygulanmasi

14. Tarevin mesleki alanda kullanimi

| Dersin Adi | Ders Kodu (NO/10) | Ders saati / Hafta | AKTS |




BILGISAYAR DESTEKLI DEVRE
TASARIMI

5039202 / 5040202

2+0

3

Dersin Amaci: Bu ders ile 6grenci, elektronik devreleri program ile gizebilecek ve baski devresini hazirlama islemlerini

yapabilecektir.

Dersin Miifredat

Proteus (ISIS + ARES) elektronik devre ¢izim programinin tanitimi

ISIS programi arag gubuklarinin tanitimi
ISIS programi mendilerinin tanitiimasi
Elektronik devre sembolleri tanitimi

ISIS tasarim alaninda devre olusturulmasi

Analog devre sembolleri ve devre gizimi

1

2

3

4,

5. ISIS tasarim alanina eleman g¢agriimasi
6

7

8. Dijital devre sembolleri ve devre gizimi
9

. Analog devreler i¢in gorsel dlgu aletlerini kullanma
10. Dijital devreler igin gorsel 6lgu aletlerini kullanma
11. ARES baski devre gizim programinin tanitimi
12. ARES baski devre ¢izim programinin mendilerinin tanitiimasi
13. ISIS’den ARES’e gegerek otomatik baski devresi hazirlama
14. ARES de baski devre ¢izimlerinin yapilmasi

Dersin Adi

Ders Kodu (NO/i0)

Ders saati / Hafta

AKTS

ALTERNATIF AKIM DEVRELERI

5039204 / 5040204

3+1

4

Dersin Amaci: Bu derste; alternatif akimda devre ¢6zimuU ve hesaplamalar yapma bilgi ve becerilerinin kazandiriimasi

amaclanmaktadir.

Dersin Miifredati

1. Birim dontgtmleri 12. Paralel R-C devreleri
2. AC akimda kullanilan bayukltkler 13. Seri R-L-C devreleri
3. AC akimin degerleri 14. Seri rezonans devreleri
4. OSILOSKOP konusu 15. Paralel R-L-C devreleri
5. AC akimda glg 16. Paralel rezonans devreleri
6. Direncin AC akim Uzerine etkisi 17. Tek fazli alternatif akimda gli¢ ve enerji
7. Bobinin AC akim Uzerine etkisi 18. Ug fazli alternatif akimda gli¢ ve enerji
8. Seri R-L devreleri 19. Alternatif akimda gli¢ ve kompanzasyon
9. Paralel R-L devreleri 20. Ug fazl sistemler
10. Kondansatorin AC akim uzerine etkisi 21. Dengeli G¢ fazl tggen yuk
11. Seri R-C devreleri 22. Dengeli G¢ fazli yildiz yik
Dersin Ad! Ders Kodu (NO/i0) | Ders saati / Hafta AKTS
INGILIiZCE - 2 5039207 / 5040207 2+0 2
Dersin Mufredati
1. Konusma
2. Dinleme-Anlama
3. Yazma
4. Okuma-Anlama
Dersin Ad! Ders Kodu (NO/i0) | Ders saati / Hafta AKTS
TURK DiLi - 2 5039208 / 5040208 2+0 2

Dersin Miifredati




1. Yazih ve s6zli anlatim turleri
2. Noktalama ve yazim kurallari
3. Anlatim bozukluklari

Dersin Ad! Ders Kodu (NO/i0) | Ders saati / Hafta AKTS
ATATURK iLKELERI VE INKILAP
TARIHi - 2 5039209 / 5040209 2+0 2

Dersin Miifredati

1.

istiklal Savas! igin hazirlik dénemi, Mustafa Kemal Paga’nin Samsun’a ¢ikisi, Amasya tamimi, Erzurum
Kongresi, Sivas Kongresi, Istanbul hikimetinin tavri.

2. Osmanh Meclisi (Meclis-i Mebusan) toplantisi, istanbul’un isgali ve gayesi.
3. Ankara’da Buyuk Millet Meclisinin toplanmasi.
4. Ataturk inkilaplari ve hedefleri, padisahligin kaldirilmasi, cumhuriyetin ilani, 20 Ocak 1921 Anayasasi,
20 Nisan 1924 Anayasasi.
5. Cumhuriyet¢i olmanin tanimi ve vasiflari, Nasyonalizm, anlami ve bir milletin tanimlanmasi. Halk Anayasasi,
tanimi ve vasifiari. )
6. Baisizm, tanimi ve vasiflari, Etaizm, tanimi ve vasiflari, Inkilap, tanimi ve vasiflari.
Dersin Adi Ders Kodu (NO/i0) | Ders saati / Hafta AKTS
STAJ -1 (30 is giinii) 5039212 / 5040212 4

Dersin Miifredati

1.

220Nk~ ON

- O

is yerinde saglik ve emniyet ile ilgili alinan tedbirleri 3renmek ve bunlara kesinlikle uymak
isletmenin galisma yapisi, iirin gesitleri ve personel durumunu égrenmek

isletmede kullanilan tiretim metotlarini 8grenmek

Elektronik devre gizimleri yapmak

Elektronik sayicilar ve lojik devreler Gzerinde ¢alismak

Bilgisayar kullanimi ve tamiriyle ilgilenmek

Elektronik motorlarin yapisi ve kontroll Uzerinde galismak

Sigorta, anahtar, kesici, ayiricilar ve her turli réle ve kontaktérlerin galisma yapisini 6grenmek
Mesleki ve isletme gelisimine yonelik faaliyetlerde bulunmak

. Staj calismalarini kapsayan dosya hazirlamak
. Yapilan galismalarin staj komisyonuna sunumunu yapmak

Dersin Adi

Ders Kodu (NO/i0) | Ders saati / Hafta AKTS

BILGISAYAR DESTEKLI GiziM

5039217 / 5040217 2+0 3

Dersin Amaci: Bu derste; bilgisayar destekli teknik ve meslek resim gizme bilgi ve becerilerinin kazandirilmasi
amagclanmaktadir.

Dersin Miifredat

Temel gizim yontemleri

Autocad 2D gizim ekrani

Autocad 2D programinin 6zellikleri
Fonksiyon tuslari ve kontrol tuglari
Temel islevler

Temel gizim komutlar

Cizim yardimcilari

Duzenleme komutlari

Verilen bir cismin ¢izimi

. Cizim Ekranini Olgiilendirme

. Katmanlar, renkler ve gizgiler

. Temel tesisat gizimi

. Mimari plan Uzerinde tesisat gizimi



Dersin Ad! Ders Kodu (NO/i0) | Ders saati / Hafta AKTS

BILGI VE ILETiISIM TEKNOLOJISI 5039218 / 5040218 240 3

Dersin Amaci: Bu derste, bilisim olanaklarini kullanarak kendini gelistirmek ile ilgili yeterliklerin kazandiriimasi
amagclanmaktadir.

Dersin Miifredati

1. Internet ve internet tarayicisi 8. !nternet ve kariyer

2. Elektronik posta yonetimi 9. ls gorugmesine hazirlik

3. Haber gruplari / forumlar 10. Islem tablosu

4. Web tabanl 6grenme 11. Formiiller ve fonksiyonlar, grafikler

5. Kisisel web sitesi hazirlama 12. Sunu hazirlama

6. Elektronik ticaret 13. Tanitici materyal hazirlama

7. Kelime islemci programinda 6zge¢mis
Dersin Adi Ders Kodu (NO /i0) | Ders saati / Hafta AKTS
SAYISAL TASARIM 5039220 / 5040220 3+1 4

Dersin Amaci: Bu derste, ardisik kontrol devrelerini, sayici devrelerini, kaydedici devrelerini, ADC ve DAC
devrelerinin kurulumunu yapip ¢alistirma bilgi ve becerilerinin kazandiriimasi amacglanmaktadir.

Dersin Mufredati

Multivibratérler

Flip floplar

Flip flop ile devre tasarimi
Asenkron sayicilar

Senkron sayicilar
Kaydediciler

Analog dijital donlstirtculer
Dijital analog dénusturiculer

NGO RWN =

2.SINIF - 1. YARIYIL

Dersin Adi Ders Kodu (NO/i0) | Ders saati / Hafta AKTS

SISTEM ANALIZi VE TASARIMI - 1 5039302 / 5040302 2+0 3

Dersin Amaci: Bu derste, uygulama projesi tasarlama, uygulama ve sunma bilgi ve becerilerinin kazandiriimasi
amaclanmaktadir.

Dersin Mufredati

Calisma konusunu segmek

Elde edilen bilgileri sunmak

Sistem/Urtnun fonksiyonlarini ve degiskenlerini tanimlamak
Gerekli malzemeleri segmek

Elde edilen bilgileri sunmak

Sistem/Uriniin sartnamesi veya akis semasini hazirlamak
Sistem/lriinlin programini veya hesaplamalarini yapmak
Sistemin/Uriinun galisacagi ortami kurmak
Sistemin/urindn kurulumunu yapmak

Sistemin/Urinu test etmek

Sistemin/Urinin ¢iktilarini rapor halinde sunmak

S0 NoOR~ON

- O



Dersin Adi Ders Kodu (NO/i0) | Ders saati / Hafta AKTS

MIKRODENETLEYICILER 5039304 / 5040304 3+1 4

Dersin Amaci: Bu derste mikro denetleyici segmek, algoritma ve akis diyagrami tasarlamak, mikro denetleyici igin
program yazmak,mikro denetleticiye program ylklemek ve temel uygulamalar yapmak yeterliklerin kazandiriimasi
amaclanmaktadir.

Dersin Mufredati

1. Mikrodenetleyici mimarisi ve donanimi
Mikrodenetleyiciye program yiikleme
Algoritma tasarlamak
Akis diyagramlari
Mikrodenetleyici hafizasi ve kaydediciler
Mikrodenetleyici program komutlari
Temel giris ¢ikis programlari
Program derleme ve hata denetimi
Mikrodenetleyici ile buton ve LED uygulamalari
10. Mikrodenetleyici ile 7 segment display uygulamalari
11. Mikrodenetleyici ile tus takimi uygulamalari
12. Mikrodenetleyici ile LCD uygulamalari

©CoNOOrWN

Dersin Adi Ders Kodu (NO/i0) | Ders saati / Hafta AKTS

SENSORLER VE DONUSTURUCULER | 5039305 / 5040305 2+0 3

Dersin Amaci: Bu derste her gesit algilayiciyi, ilgili devrelerde kullanabilme bilgi ve becerilerinin kazandiriimasi
amagclanmaktadir.

Dersin Miifredati

1. Sicaklik algilayicilari 6. Basing algilayicilari

2. Nem algilayicilari 7. Akis algilayicilar

3. Hiz ftitresim/ivme algilayicilari 8. Seviye algilayicilari

4. Konum algilayicilari 9. Darbe (kuvvet) algilayicilari

5. Yaklasim algilayicilari
Dersin Adi Ders Kodu (NO /i0) | Ders saati / Hafta AKTS
KUMANDA DEVRELERI 5039307 / 5040307 3+1 5

Dersin Amaci: Bu ders ile 6grenci, kumanda elemanlarinin montajini ve kumanda devre elemanlari kullanilarak bir
fazl ve Ug fazli asenkron motorlari galistirma, devir yoni degistirme, frenleme islemlerini yapabilecektir.

Dersin Mufredati
1. Kumanda elemanlarinin montaji
2. Ug fazli asenkron motorlari kesik ve siirekli calistirma
3. Ug fazli asenkron motorlari iki ayri yerden galistirma
4. Ug fazl asenkron motorlara yol verme
5. Ug fazli asenkron motorlarda devir yoni degistirmek
6. Ug fazli asenkron motorlarda devir yénii
7. Ug fazl asenkron motorlarda frenleme
8. Bir fazli asenkron motorlara yol vermek
9. Bir fazli asenkron motor devir yoniu degistirme
10. Rotoru sargili asenkron motorlara yol verme

Dersin Ad! Ders Kodu (NO/i0) | Ders saati / Hafta AKTS

ISLETME YONETIMI 5039311/ 5040311 2+0 3

Dersin Amaci: isletme kurma ve isletmeyi gelistirme islemleri ile ilgili yeterlikleri kazandirmak.

Dersin Miifredati



Mikroekonomik verileri takip etmek

Makroekonomik gdstergeleri analiz etmek

Pazardaki bogluklari tespit etmek

Yatirim alternatiflerini dederlendirerek en uygun olanini segmek
Yapilabilirlik calismalarini yarutmek

isletmenin gevresini tanimak

Talep analizi ve tahmini yapmak isletmenin kurulus yerini belirlemek
isletmenin hukuksal yapisini belirlemek

is yerinin kapasitesini belirlemek

10. Toplam yatirim maliyetini belirleyerek finansmanini saglamak

11. Tahmini gelir-gider hesabini yapmak-

12. Is yeri ve Uretim plani yapmak yatirimin kurulum islemlerini yiriitmek
13. Uygun yapiyi olusturup is yerini agmak

©CoNoOrwWN =

Dersin Adi Ders Kodu (NO/i0) | Ders saati / Hafta AKTS

HIDROLIK - PNOMATIK 5039312/ 5040312 3+1 4

Dersin Amaci: Bu derste, Hidrolik-Pnématik sistemlerin kurulumunu yapma islemlerine ait yeterliklerin
kazandirilmasi amaglanmaktadir.

Dersin Miifredati

Pnomatik devre elemanlari
Pnomatik devre tasarimi
Pnématik sistemler
Elektro-pnomatik devre elemanlari
Elektro-pnématik devre
Elektro-pnomatik sistem

Hidrolik devre elemanlari

Hidrolik devre tasarimi

. Hidrolik sistem

10. Elektro-hidrolik devre elemanlarini
11. Elektro-hidrolik

12. Elektro hidrolik sistem

©COoNOORWN =

Dersin Adi Ders Kodu (NO /i0) | Ders saati / Hafta AKTS

PROGRAMLANABILIR
DENETLEYICILER

5039313 /5040313 3+1 4

Dersin Amaci: Bu derste, PLC'’yi ladder diyagram ve fonksiyon bloklari ile programlama ve dokunmatik panel
programlama yeterliklerin kazandirilmasi amacglanmaktadir.

Dersin Mifredati

1. PLC’nin temel teknolgjisi
PLC Uniteleri
PLC Araylz programi
Mantik fonksiyonlari
Hafiza fonksiyonlari
Zaman fonksiyonlari
Sayma fonksiyonlari
Yapisal programlama
Veri tipleri

©COoNOGO A~ WN

Dersin Ad! Ders Kodu (NO/i0) | Ders saati / Hafta AKTS

GUC ELEKTRONIGI 5039317 / 5040317 3+1 4

Dersin Amaci: Bu derste, yari iletken anahtarlama elemanlari, dogrultucu ve kiyici devre uygulamalarina yonelik bilgi
ve becerilerin kazandirilmasi amaglanmaktadir.

Dersin Miifredati



1. Tristérler

2. Tristor tetikleme devreleri

3. Triyak ve diyak

4. MOSFETler, IGBT ler

5. Bir fazli yarim dalga kontrolsiiz dogrultucu devreleri

6. Bir fazli tam dalga kontrolsliz dogrultucu devreleri

7. Ug fazli yarim dalga kontrolsiiz dogrultucu devreleri

8. Uc fazli tam dalga kontrolsiiz dogrultucu devreleri

9. Birfazli yarim dalga kontrolli dogrultucu devreleri

10. Bir fazh tam dalga kontrollii dogrultucu devreleri

11. Ug fazli yarim dalga kontrollli dogrultucu devreleri

12. Ug fazl tam dalga kontrollii dogrultucu devreleri

13. Bir fazh alternatif akim kiyicilar

14. Ug fazli alternatif akim kiyicilar

15. Dusurticu dogru akim kiyicilari

16. Yukseltici dogru akim kiyicilar

17. Gerilim beslemeli invertorler

18. Akim beslemeli invertorler

2.SINIF - 2. YARIYIL

Dersin Adi Ders Kodu (NO/i0) | Ders saati / Hafta AKTS
SISTEM ANALIZi VE TASARIMI - 2 5039401 / 5040401 2+0 2

Dersin Amaci: Bu derste, uygulama projesi tasarlama, uygulama ve sunma bilgi ve becerilerinin kazandirilmasi
amagclanmaktadir.

Dersin Miifredati

1. CGalisma konusunu segmek 7. Sistem/irinin programini veya
2. Elde edilen bilgileri sunmak hesaplamalarini yapmak
3. Sistem/Urinun fonksiyonlarini ve degiskenlerini 8. Sistemin/Urinin g¢alisacagi ortami kurmak
tanimlamak 9. Sistemin/Urinin kurulumunu yapmak
4. Gerekli malzemeleri segmek 10. Sistemin/Urind test etmek
5. Elde edilen bilgileri sunmak 11. Sistemin/Uriinin  ¢iktilarini  rapor  halinde
6. Sistem/Urlinin sartnamesi veya akis semasini sunmak
hazirlamak
Dersin Adi Ders Kodu (NO /i0) | Ders saati / Hafta AKTS
SCADA SISTEMLERI 5039403 / 5040403 1+1 2

Dersin Amaci: Bu derste, Scada sistemi kurma ve kayit tutma islemlerine ait yeterliklerin kazandiriimasi
amagclanmaktadir.

Dersin Miifredati

1. Scada programlarinin kurulumu 7. Veritabanina kayit

2. Scada araylz tasarimi 8. Gorsel programlama ara yuzu

3. Kontrol cihazi baglantisi 9. Gorsel programlama nesneleri

4. OPC SERVER kullanimi 10. Gdrsel programlama ile bilgisayar portlar

5. TAG LOGGING yapmak 11. GOrsel programlama dili ile cihaz kontrolu

6. ALARM HANDLING yapmak 12. Gorsel programlama lle veri izlemek ve kayit
Dersin Adi Ders Kodu (NO/i0) | Ders saati / Hafta AKTS
PROGRAMLANABILIR DENETLEYiICI
UYGULAMALARI 5039405 / 5040405 3+1 4

Dersin Amaci: Bu derste, PLC ile analog giris ¢ikis, sensér, adim motorlari, AC motorlar, elektro-pnématik ve elektro-
hidrolik uygulamalarina ait yeterliklerin kazandirilmasi amaglanmaktadir.

Dersin Miifredati



1. Analog deg@erlerin igslenmesi

2. Sensorler

3. PLC ile sensorlerin baglantisi

4. Adim motoru stirme yéntemleri

5. PLC ile adim motorunun kontrol edilmesi

6. AC motoru siirme yontemleri

7. PLC ile AC motorunun kontrol edilmesi

8. PLC ile servo motor

9. Elektro-pnématik sistemler

10. Elektro-pnématik selenoid valflerin PLC ile baglantisi

11. PLC ile elektro-pnématik sistemlerin kontrol edilmesi

12. Elektro-hidrolik sistemler

13. Elektro-hidrolik selenoid valflerin PLC ile baglantisi

14. PLC ile elektro-hidrolik sistemlerin kontrol edilmesi
Dersin Ad! Ders Kodu (NO/i0) | Ders saati / Hafta AKTS
ILERI MIKRODENETLEYICILER 5039408 / 5040408 3+1 4

Dersin Amaci: Bu derste, mikrodenetleyici segmek, algoritma ve akis diyagrami tasarlamak, mikrodenetleyici igin
program yazmak, mikrodenetleticiye program yiiklemek ve temel uygulamalar yapmak yeterliklerin kazandiriimasi
amagclanmaktadir.

Dersin Miifredati

1.

220N RON

- O

Mikrodenetleyici ile display uygulamalari
Mikrodenetleyici ile timer uygulamalari
Mikrodenetleyici ile ADC uygulamalari
Mikrodenetleyici ile PWM uygulamalari
Mikrodenetleyici alternatif dogru akim devreler kurmak
Mikrodenetleyici ile anahtarlama elemanlari ile devreler kurmak
Mikrodenetleyici ile Sensorli devreler kurmak
Mikrodenetleyici Eepromlu devreler kurmak
Mikrodenetleyici ile seri iletisim devreler kurmak
Mikrodenetleyici ile step motorlu devreler kurmak
Mikrodenetleyici ile DC motorlu devreler kurmak

Dersin Ad! Ders Kodu (NO/i0)

Ders saati / Hafta

AKTS

STAJ - 2 (30 ig giinii) 5039409 / 5040409

Dersin Miifredati

1. s yerinde saglik ve emniyet ile ilgili alinan tedbirleri 6grenmek ve bunlara kesinlikle uymak

2. lIsletmenin galisma yapisi, Uriin gesitleri ve personel durumunu égrenmek

3. lsletmede kullanilan Gretim metotlarini 8grenmek

4. Enstrimantasyon sistemlerinde kullanilan sensorleri ve transmitterleri incelemek

5. Cesitli tip ve yapida kontrol vanalarini incelemek

6. Cesitli tip ve 6zellikteki 6lgme elemanlari ile seviye, basing, akis, sicaklik, hiz ve devir sayisi 6lgme iglemleri
yapmak

7. Amplifikator devrelerini incelemek

8. Programlanabilir Lojik Kontrol cihazlari ile sistem kontrol programi yazmak ladder diyagrami veya instruction
komutlari kullanarak). Ayrica yazilmis programlari incelemek ve galistirmak

9. Mesleki ve isletme gelisimine yonelik faaliyetlerde bulunmak

10. Staj calismalarini kapsayan dosya hazirlamak

11. Yapilan galismalarin staj komisyonuna sunumunu yapmak

| Dersin Adi | Ders Kodu (NO/i0) | Ders saati / Hafta | AKTS




BILGISAYAR DESTEKLI MODELLEME | 5039411 / 5040411 1+1 2

Dersin Amaci: Bu derste, mekanik proje ¢izme islemine ait yeterliklerin kazandiriimasi amaclanmaktadir.

Dersin Miifredati

aorON=

3 boyutlu modelleme yazilim ara yuzi
Taslak ¢izim

3 boyutlu model olugturmak

Montaj yapimi

Yapim resmi olusturmak

Dersin Adi Ders Kodu (NO/i0) | Ders saati / Hafta AKTS

KONTROL SiSTEMLERI 5039412/ 5040412 1+1 2

Dersin Amaci: Bu derste acik gevrim, kapali gevrim ve oransal-integral-tirevsel denetim sistemlerine ait yeterliklerin
kazandiriimasi amaglanmaktadir.

Dersin Miifredati

1. Aclk gevrim denetim sistemi ve otomatik Gretim
2. Agik gevrim denetim sisteminin uygulanmasi
3. Dogru akim motorunun acik gevrim denetim sistemi ile kontrol edilmesi
4. Kapali gevrim denetim sistemi
5. Geri besleme
6. Geri beslemeli sistemlerde kararlilik
7. Kararllik analizi
8. Blok diyagramlarin indirgenmesi
9. Kapali gevrim denetim sistemi
10. Kapali ¢gevrim denetim sistemlerinde basit matematiksel model olusturmak
11. ON-OFF kontrol
12. Oransal kontrol (P-kontrol)
13. Oransal-Integral denetim sistemi (Pl-kontrol)
14. Oransal-Turevsel denetim sistemi (PD-kontrol
15. Oransal-Integral-Turevsel denetim sistemi (PID-kontrol)
16. DC motorun matematiksel modelinin olusturulmasi
17. DC motor hiz kontroli
18. DC motor pozisyon kontrolii
Dersin Adi Ders Kodu (NO/i0) | Ders saati / Hafta AKTS
ELEKTRIK MOTORLARI VE
SURUCULERI 5039418 / 5040418 3+1 4

Dersin Amaci: Bu derste, her tirli elektrik motorunun uglarinin bulunmasi, devreye baglanmasi ve galistiriimasi, AC
motor surict kontroll ve servo motor surticu kontroll iglemlerine ait yeterliklerin kazandirilmasi amaglanmaktadir.

Dersin Miifredati

1. DC motorlar, dc motorlarda uyartim 7. Bir fazli asenkron motorlar

2. $06nt ve seri motorlarin karakteristikleri 8. AC motor slrlcu parametre ayarlari

3. Kompunt motorlarin karakteristikleri 9. AC motor sirtct ile motor hiz ve yén kontroll

4. Dogru akim motorlarinda hiz ayari 10. AC motor slrlici makro ayarlari

5. Firgasiz DC motorlar 11. Servo motorlar

6. Ug fazli asenkron motorlar 12. Servo motor sirtici kontroli
Dersin Ad! Ders Kodu (NO/i0) | Ders saati / Hafta AKTS
ELEKTROMEKANIK TASIYICILAR 5039419 / 5040419 3+1 4

Dersin Amaci: Bu derste asansor ve yuriyen merdiven sistemlerinin elektronik ve mekaniksel olarak ¢alisma yapisinin
incelenmesi ve ayrica bakim ve onarimini yapma bilgi ve becerilerinin kazandiriimasi amaglanmigtir



Dersin Miifredati

1. Asansorler genel tanitim 11. YUrGyen merdiven kontaklari
2. Asansor kontaklari 12. Yurtyen merdivenlerde kumanda kontrol
3. Asanso6r kumanda kontrol 13. Yurlyen merdivenlerde glivenlik sistemleri
4. Asansor guvenlik sistemleri 14. Yurtyen merdivenlerde kullanilan sensorler
5. Asansoér kumanda kasetleri 15. Yurdyen merdivenlerde gug elektronigi
6. Asansorlerde kullanilan sensorler devreleri
7. Asansorlerde glg elektronigi devreleri 16. Yurlyen merdivenlerde makine dairesi
8. Asansor makine dairesi donanimlari donanimlari
9. Asansor kabin ve kuyu donanimlari 17. YurGyen merdivenlerde i¢ ve dig donanimlar
10. YUrlGyen merdivenler genel tanitim
Dersin Ad! Ders Kodu (NO/i0) | Ders saati / Hafta AKTS
OTOMASYON PROJELERI TASARIMI 5039420 / 5040420 1+1 2

Dersin Amaci: Bu derste, temel otomatik kumanda devrelerinin ve elektrik/otomasyon projelerinin uluslararasi
gecerligi olan Eplan Electric P8 programi ile ¢cizme yetenegdinin kazandirilmasi amaglanmistir.

Dersin Miifredati

©CoNooORrwWN =

Proje Olusturma, Sayfa Ekleme

IEC Endustriyel EKipman Sembolleri—1

IEC Endustriyel EKipman Sembolleri—2

Sembol/Devce (Ekipman) Ekleme

Nesne Cizimleri Yapma

Baglanti Sembolleri (T-Node, Angle)

Blackbox, Interruption Point, Potential Point

Ekipman Numaralandirma, Klemens(Terminal), Soketler
Kablolama, Connection List

. Kendi Ekipmanini (Device) Olusturma

. Windows Makro Yapma, Ekleme

. Rapor Sayfalari Olusturma

. Firma Malzeme Makrolarini Ekleme

. PLC Modiilleri Ekleme (PLC Box)

. Firma Antet, Export, Import, Print(Dwg, Pdf)

. Kendi Semboliini Olusturma

. Ornek Proje- Asenkron Motor Jog Miihiirleme

. Ornek Proje: Asenkron Motor ileri-Geri Calistirma

. Ornek Proje: Asenkron Motor Yildiz-Uggen Yolverme
. Ornek Projelere (Device) Malzeme Kodlarini Ekleme



